
 מבוא לתורת הבקרה

מערכות בקרה הן מערכות ששולטות בפעולה של מערכת אחרת ומווסתות אותה בהתאם לצורך. 
מערכות טייס אוטומטי, מערכת , יאוטונומרכב תנועה של דוגמאות כוללות מערכת שמבקרת 

, מערכות שמבקרות את התדר ברשת קבוע גוף שמבקרות תהליכים כמו שמירת חום ביולוגיות
 החשמל ועוד ועוד. 

 ואנליזה של התנהגותן.בחוג סגור לתכנון של מערכות בקרה בוא הקורס מספק מ

 

 :סילבוס

 ליציבות.  Routh מבחן. input-outputבמובן מרחב המצב ובמובן  ,מערכות לינאריות יציבות של

ו  Bodeדיאגרמות . יציבותהשל  גבריתלינארית, בדיקה אל של מערכת משוב מבנה קלאסי
Nyquistקריטריון , Nyquist. 

אפיון מערכות משוב בתחום הזמן ובתחום התדר, שגיאת מצב מתמיד ושגיאה חולפת, ניתוח  
  מערכת מסדר שני.

, Ziegler-Nicholsונון כו, anti wind-up, וח דוגמאות עם מנוע חשמלית, נPDו  PIבקרים מסוג 
                 שולי הגבר. (Root Locus)אנליזת יציבות באמצעות מקום גיאומטרי של שורשים מודל פנימי. 

(gain margin) פזה  ושולי(phase margin) . 

: מקדמי שגיאה, רגישות, שיכוך הפרעות, רוחב סרט. רשתות מערכות משוב קריטריוני תכנון
תכנון מערכות משוב שאינן  .Nicholsקיזוז )פיגור קידום, קידום פיגור(, אנליזה ותכנון במישור 

 (. NMP Systemsמינימום פאזה )

 stabilizability and,ניתוח מערכות בקרה במישור המצב. קונטרולביליות ואובסרובילות

detectability שוב מצב באמצעות השמת קטבים. מבוא לבקרה אופטימלית: משוואת ריקאטי . מ
 זרת צופה.עפרדה בתכנון בקר בהקרון העזרת צופה, עצופה ומשוב דנמי בהאלגברית. 
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 .302חדר  ,מיכאל מרגליות, בנין תוכנה ': פרופמרצה

 . ייםשבוע . זמן ההגשה הוא חולק תרגיל כל שבועייםי תרגילי בית:

 ציון תרגילי הבית. 0%2ציון הבחינה,  0%8ציון הקורס ישוקלל ע"פ:  :ציון סופי

 


